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特徴

binary classifierが複数あるときのNeyman-Peason的最強

検定法

2^(2^n)通りの可能なmeta-classifierのうち， 2^n個の
optimalを見つける．

それでも2^n通りの計算が必要なので，しんどい．
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Receiver Operating Characteristic (ROC) curve
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Neyman Pearsonの補題
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Classifierがひとつあるとき
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Classifierがひとつあるとき(Lemma1)
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Classifierがひとつあるとき(Lemma1)

1

1

0

Optimal ROC curve

α

Y = 1のとき1．
Y = 0のとき確率γ*で1



9

NIKON CORPORATION
Core Technology Center

Month Day, Year

Classifierが n 個あるとき
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ROCCH (ROC convex hull) [Provost&Fawcett2001]
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ROCCH

Optimal ではない．Optimalであるための条件は後述．
例えばANDルール，ORルールに負けることが多い．[Fawcett2003]
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提案手法：LRROC (Likelihood Ratio ROC)
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LRROC構成法（n = 2の場合）
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LRROC構成法（n = 2の場合）

尤度比
2.0     1/3
0.4     5.0
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LRROC構成法（n = 2の場合）
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LRROC構成法（n = 2の場合）

尤度比
2.0     1/3
0.4     5.0

傾き1/3



16

NIKON CORPORATION
Core Technology Center

Month Day, Year

LRROC構成法（n = 2の場合）
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LRROC構成法（n = 2の場合）
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LRROC構成法（n = 2の場合）

尤度比
2.0     1/3
0.4     5.0

傾き2.0
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LRROC構成法（n = 2の場合）

尤度比
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独立な場合

ANDとORが必ず含まれる．
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ROCCHがOPTIMALであるための条件

Classifierに順序がつけられる場合．
（尤度の取りうる値が n + 1 個）
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従来法（repairing [Flach&Wu2002]との比較）

Optimal
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従来法（repairing [Flach&Wu2002]との比較）

repaired

Optimal
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実験結果（UCI）

各Classifierを学習（ハイパー

パラメータなどはデフォルト設定）
してから学習データによって
条件付尤度を推定．
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Future work

2^n通りの計算はしんどいので，近似でいいからもっと減らせ

ないか？

条件つき尤度推定のロバスト化
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